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研 究 課 題     ： リモコンにより操作する二足歩行ロボットの開発                                      

                                             

                                             

  （英文） Development of bipedal robot operated by remote control                                     

                                             

研 究 概 要      ： 

（研究課題を選んだ動機、達成するための計画・目的・方法等について 200～400 字で記入してください） 

 人の日常の決まった動作、作業をすることのできるリモコン式の 2 足歩行式ロボットをつくり、

人間の労力を減らせるようにする。そのようなロボットを作ることを最終的な目的とする。具体的

な計画としては、まずキットなどを購入することで 2 足歩行ロボットの基本的な概念や構造ににつ

いて学習する。キットを組み立て、動かすうえで基本的な電子工作やプログラミングを学ぶことが

できると考えた。その後はキットも参考にしつつ、部品から自らの手で作る二足歩行ロボット作る。 

さらなる発展として、同部活動内で制作された自立型のロボットの技術を用いて、リモコンがなく

とも作業をすることが可能な歩行型ロボットの開発も視野にいれる。                                             

                                         

研 究 成 果      ： 

（研究の結果概要、結果に対するフィードバックや感想等について 200～400 字で記入してください） 

  我々は当初リモコン操作式の 2 足歩行ロボットのキットを購入し２足歩行ロボットについて学

習する予定であったが、ロボットの設計についての学習という観点から、リモコン式２足歩行ロボ

ットの設計から組み立て、プログラミングまでが解説されている本をもとにして作る方針へと変更

した。本をもとにして、パーツ、基盤設計を終え発注した。しかしファイル形式について我々が確

認していたものから変更が生じていた。連絡を取りながら進めていたが、本を使ってロボットを作

る際にたてた予定から大幅に遅れてしまう事態が起こってしまった。電子工作、プログラミング、

動きの仕組みの確認に充てる時間がさらに減ってしまうということで、急遽、連絡を取ることと同

時並行で、本をもとに作るロボットより造りは簡素になるが 2 足歩行ロボットを作り、電子工作、

プログラミング、動きの確認ができた。 
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